UXH30 UimaX

CONTROLADOR DE VELOCIDAD

VARIABLE PARA EL SUMINISTRO DE AGUA
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EL LIDER EN CONTROL

DE FRECUENCIA VARIABLE

PARA EL SUMINISTRO DE AGUA
A PRESION CONSTANTE.

La serie UXH30 de variadores inteligentes para bombas de agua ha sido
disefiada para ofrecer alto rendimiento en sistemas de bombeo. Puede
instalarse directamente sobre bombas y equipos. Su cuerpo cuenta con nivel
de proteccion IP54, ideal para ambientes humedos y polvorientos. Incorpora
el dltimo chip de control desarrollade para la serie, integrande control
sincrénico y asincronico de iman permanente. Su algoritmo de control
optimizado, la comunicacion estandar de doble canal, la funcion de enlace
para multiples bombas, el modo de suministro de agua a presion constante P gy .
y el ajuste manual de frecuencia lo convierten en una solucién avanzada y YN, N .
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El diseno integrado para el control Proteccion contra sobrecorriente, Instalacion directa sobre bomba vy
de motores sincronicos y asincronicos, sobretension, sobrecalentamiento y equipos, disero de apariencia plana,
Junto con el algoritmo PID optimizado, cortocircuito; ademas de proteccion facil configuracion, suministro
permite una salida mas estable y un por alta y baja presion de agua y mejorado de energia trifasica para
funcionamiento mas silencioso de la proteccion contra congelamiento sensores, entrada analdgica

bomba. UXH30 cuenta con interfaz de después de falta de agua. bidireccional y dos entradas digitales
comunicacion bidireccional estandar, para protocolos de comunicacion
enlace local de miltiples bombas y . RS485 + Modbus.

conexion a computador principal o a
modulo de monitoreo 4G.
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Caracteristicas de control

Aplicacion: Control de presién constante para sistemas de bombeo con alimentacion trifasica 380 V.
Diseno orientado a operacion estable, proteccion del sistema y comunicacion industrial.

380V

Alimentacion
trifdsica

Modo de control

indice de velocidad

Precision de velocidad

Frecuencia de modulacién

Sobrecarga

~ Fluimatic

..'-

Funciones de control Pantalla y teclado

PID integrado
Funcién AVR

Parada por sobretension /

sobrecorrienta

Limitacién de corriente

Autocomprobacion

de seguridad

Arranque automdtico

Ahorro de energia

Presion constante

Método de conexion

Comunicacidn con
host principal

Comunicacién

Funcién anticongelante

Deteccidn de fugas

Modelos, potencias y dimensiones

Dimensionas (mm)

Modelo

UXH30-4TR7S
UXH30-4TIRS
UXH30-AT2R2
UXH30-4TOD4
UXHI0-4TSRS
UXH30-4T7RS
UXH30-4TON
UXH30-4TO15
UXH30-4T18RS

I Motas técnicas

0.75-18.5 kW

Rango de potencia

Presidn constante - W/F
1:20

+1.0%

0.5 kHz ~ 16 kHz

12009 de la corriente nominal por 60 s /
150% de la corriente nominal por 15

Proteccién

Entradas

uUima X'

Parmite control de ciclo cerrado.
Mantiene automdticamenta constante La tensidn de salida
ante vanaciones de tensidn.

Limita automdticaments comiante y ténsidn en funcionaméento
para evitar bloqueass frecuantoes.

Praviene fallas por sobrecormiente y mejora la estabilidad
del sistema.

Deteccitn de sequrdad de dispositves extermos: toma de
tnxrra, Comocfcutd, EnNTRe olros.,

- Arranque automatico al energizar

- Retardo de ammangue ajustable

Reduce automdticamente la tensidn de salida en condiciones
da carga hgera

Contral PID, comprobacidn de desconexion PID, encendido
y apagado PID.

Los dispositivos pueden conectarse y conmutarse entre gi
para controlar varias bombas.

Mantenimignto remoto mediante red externa GPRS

y middulo de monitorizacion.

RSABS + CAN.

Frecuencia, tiempo y ciclo ajustables para opéracion
anticongelanta,

Mejora ¢ mitodo de espera mediante deteccion del factor
de fuga.

::""““I ‘;:"“::d‘: Patencia

A A kW HP H H1 H2
3.4 21 0.75 1 187.5 1275 144
5.0 38 1.5 2 1875 1275 144
5.8 51 2.2 3 187.5 1275 144
10.5 g 4 5.5 212 135 1585
14.6 13 55 7.5 212 138 1565
205 17 75 10 212 135 1565
26 25 n 15 276 169 19
35 32 15 20 276 169 191
385 37 18.5 25 276 189 19

W
225
225
225
257
257
257
n2
32
32

Salidas

Tension de entrada

Frecuencia de entrada

Tensién de salida

Frecuencia de salida

3 canales de mando

Fuente de frecuencia

Display LED

Blogueo de pardmaetros

Entorno de instalacion

0-100 Hz

Frecuencia de salida

Control de funcionamiento

Lugar de instalacién

Altitud

Temperatura ambiente

Humedad

Vibracién

Temperatura de

almacenaje

W2
765
76.5
76.5
20.5
90.5
90.5
1215
1215
1215

D
14
114
114
124
124
124

148.5

146.5

146.5

w1
120
120
120
159.5
159.5
159.5
140
140
140

RS485 + CAN

Comunicacion

AC trifasico 380 V (£15%)
50 0 60 Hz (£5%)

Marcha en seco, bajo nivel de agua, variacion de tension,
falla de sensor v sobrecarga

0 - tensidn de entrada, tolerancia < 5%
VIF:0-100 Hz

- Configuracidn del panel de control
- Configuracidn del terminal de control
- Ajuste de la interfaz

Ajuste por datos, potencidmetro del panel, tension analdgica,
corriente analégica o comunicacidn serie,
Permite alternar entre fuentes disponibles.

- 3 entradas digitales
- 2 entradas analdgicas: 0-5V, 0~10V, 0-24 V
- 2 canales de comunicacidn: RS485 + CAN

- 1 salida digital: 24 V
- 1 salida de relé: AC 250V /3 A

Incluye datos de presion de alimentacidn, presion objetivo,
frecuencia de funcionamiento, corriente de funcienamiento,
entre olros.

Permite bloguear pardmetros en funcionamiento o parada
para avitar aperacion errénea.

Interior, sin luz solar directa, polvo, gas cormosiveo, gas
inflamable, neblina de aceite o agua.

< 1000 m. Sobre 1000 m, reducir patencia 1% por cada
100 m de subida.

-10 *C a 40 *C. Si supera 40 *C, reducir potencia 1%
por cada 7 °C de aumento, Maximo 50 °C.

95% RH, evitando condensacion
Aceleracion de vibraciones inferior a 0.6 g.

=25 °C a +60 °C.

Diagrama dimensional

W1

H1

W

» Dimensiones: expresadas en mm. Verificar espacio de ventilacidn, montaje, canalizacién y acceso antes de instalar el equipo.
+ Rango disponible: 1 HP a 25 HP f 0.75 kW a 1B.5 KW.

« Recomendacitn Fluimatic: para la seleccion definitiva se debe validar potencia, corriente nominal del motor, curva de operacion,
proteccion eléctrica, ambiente de instalacién y requernmiento de control de presion.
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